
Obrázek 1: Vlevo: Leonhard Euler. Vpravo: Desetifranková bankovka.

Leonhard Paul Euler (15. dubna 1707 Basilej, �výcarsko � 18. zá°í
1783 Petrohrad, Rusko) je povaºován za nejlep²ího matematika 18. století a
za jednoho z nejlep²ích matematik· v·bec. Provedl mnoho objev· na poli di-
ferenciálního po£tu a teorie graf·. Euler·v portrét se objevil na desetifranku
²esté série ²výcarské bankovky, viz Obrázek 1.

1 �ivotopis

1.1 Mládí

Euler se v roce 1707 ve ²výcarské Basileji. Mladého Eulera významn¥ ovlivnil
p°ítel jeho otce, Johann Bernoulli, který byl povaºován za p°edního evrop-
ského matematika. V roce 1720 vstoupil Euler na Basilejskou univerzitu.
V roce 1726 sloºil Euler doktorské zkou²ky prací na téma rychlosti zvuku.

1.2 V¥decká kariéra

Petrohrad

V té dob¥ pracovali dva Bernoulliho synové, Daniel a Nicolas, na ruské aka-
demii v¥d v Petrohrad¥. Daniel doporu£il Eulera na post fyziologa. Poté, co
v roce 1727 Euler p°ijel do Petrohradu, byl pový²en ze svého niº²ího postu
na léka°ské kated°e na akademii do vy²²í pozice na kated°e matematiky.
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Berlín

Znepokojen pokra£ujícími nepokoji v Rusku, opustil Euler v roce 1741 Pe-
trohrad. Dostal místo na berlínské akademii, které mu bylo nabídnuto Frid-
richem II. Velikým. V Berlín¥ strávil 25 let a napsal zde p°es 380 prací.
Nakonec v²ak byl Euler navzdory svým velkým zásluhám o prestiº akademie
nucen z Berlína odejít.

Návrat do Ruska

Po nástupu Kate°iny Veliké se situace v Rusku op¥t prudce zlep²ila, proto
Euler p°ijal v roce 1766 nabídku k návratu na Petrohradskou akademii a
strávil tam zbytek ºivota.

1.3 Zhor²ení zraku

B¥hem kariéry se Eulerovi zhor²il zrak. V roce 1735 oslepl tém¥° úpln¥ na
pravé oko. Pozd¥ji mu byl navíc nalezen v levém oku ²edý zákal, coº ho tém¥°
zcela oslepilo. Jeho slepota nem¥la ale ºádný vliv na jeho produktivitu. Díky
svému písa°i v roce 1775 produkoval Euler jeden matematický list týdn¥.
18. zá°í 1783 Euler zem°el v Petrohradu (viz téº Sekce 1.2) na mozkovou
mrtvici.

2 N¥které matematické objekty pojmenované
po Leonhardu Eulerovi

Eulerova cihla Eulerova cihla je v matematice kvádr, jehoº hrany i st¥-
nové uhlop°í£ky mají celo£íselnou délku. Tj. je °e²ením následující soustavy
diofantických rovnic:

a2 + b2 = d2

a2 + c2 = e2

b2 + c2 = f 2

Nejmen²í Eulerova cihla, nalezena Paulem Halckem v roce 1719, má délky
hran 240, 117 a 44.

Eulerovo £íslo Eulerovo £íslo (obvykle je zna£eno písmenem e) je jedna
ze základních matematických konstant. Jeho p°ibliºná hodnota je

e ≈ 2, 7182818284 . . .
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Eulerovo £íslo má n¥kolik alternativních ekvivalentních de�nic. Nej£ast¥j²í
jsou:

1. Jako limita následující posloupnosti:

e = lim
n→∞

(
1 +

1

n

)n
.

2. Jako sou£et následující nekone£né °ady: e =
∑∞

n=0
1
n!
.

3. Jako jediné £íslo x > 0, pro které platí, ºe
∫ x
1

dt
t
= 1.

Eulerova funkce Eulerova funkce ϕ(n) je po£et v²ech k ∈ N takových, ºe
1 ≤ k ≤ n a NSD(k, n) = 1, tedy k a n jsou nesoud¥lná £ísla. Ihned z de�nice
jsou patrné následující vlastnosti:

• ϕ(1) = 1,

• ϕ(p) = p− 1 pro p prvo£íslo,

• ϕ(pm) = (p− 1) · pm−1 pro p prvo£íslo a exponent m ∈ N.

Euler·v vzorec Euler·v vzorec ur£uje vztah mezi goniometrickými funk-
cemi a exponenciální funkcí:

eiφ = cosφ+ i sinφ. (1)

Eulerova rovnost Eulerova rovnost (také Eulerova identita) je základní
vzorec komplexní analýzy. Svým jednoduchým a elegantním vyjád°ením eiπ+
1 = 0 a fundamentálním významem p°ipomíná Einsteinovu rovnici. Eulerova
rovnost je p°ímým d·sledkem Eulerova vzorce (1).

Euler·v rota£ní teorém [1, s. 202]

V¥ta 1 (Eulerova). Quomodocunque sphaera circa centrum suum conuerta-

tur, semper assignari potest diameter, cuius directio in situ translato conue-

niat cum situ initiali.

D·kaz. D·kaz se opírá o ekvivalenci ortogonálních matic s následující maticí
nebo její vertikální re�exícosφ − sinφ 0

sinφ cosφ 0
0 0 1

 , 0 ≤ φ ≤ 2π.

Celý d·kaz a diskuzi k Eulerov¥ v¥t¥ je moºno nalézt v anglickém p°ekladu [2].
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Pouºité zna£ení

zna£ka význam
e Eulerovo £íslo
ϕ Eulerova funkce
p prvo£íslo
i komplexní jednotka

Tabulka 1: Seznam pouºitého zna£ení.
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